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DRIVERS MOTOR DE PASSO OU SERVO-MOTOR
RESOLUGAO RECOMENDADA (CREMALHEIRA): 1600 PPR
RESOLUGAO RECOMENDADA (FUSO): 200 PPR
VELOCIDADE PLACA: 35.000hz

TIPO DE SENSOR A SER UTILIZADO: NPN

+1Nd,
+1Nd,

POLICOMP

componentes

industriais

SAIDADO RELE

Di1 GND Al

INVERSOR DE FREQUENCIA

PARAMETROS DO INVERSOR PARA CONTRLE PELO MACH3
P0.01 = 1 ( Acionamento Externo)
P0.03 = 2 ( Controle Analégico Al1)
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