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Inversor Policomp - HNC
Parametrizacdo Spindle:

Pardmetros basicos Descricio Valer Observacio
PO.01 Partida do Motor - Eetiie Wl ik
1 Acionamento externo
0 Vetorial
P0.02 Modo de Controle
1 V/F
a Setas do inversor "A" "v"
P0.03 Controle de Frequéncia 1 Potencmmetro'dt.) k]
2 Controle analdgico All
3 Controle analdgico Al2
F0.11 Frequéncia Digital SN Pohds e NN
400Hz Motor de 24000rpm
P0.13 Frequéncia Maxima de Saida Aty Motor de ARspT
400Hz Motor de 24000rpm
P0.14 Limite de Alta Frequéncia il Mok e = 1VR e
A400Hz Motor de 24000rpm
P0.15 Limite de Baixa Frequéncia 0
P0.16 Tempo de Aceleracdo i Nl e e 3GV
10s Motor acima de 3CV
P0.17 Tempo de Desaceleragao B Micstaiy d‘e e 300
10s Motor acima de 3CV
P3.02 Corrente Nominal do Motor (A) Conforme especificagdo do motor
300Hz Motor de 18000rpm
P3.03 F éncia Nominal do Mot
Bl o TRk 400Hz Motor de 24000rpm
- 18000rpm Para frequéncia de 300Hz
P3.04 Rot do Mot
otagao do ator 2400rpm Para frequéncia de 400Hz
T 300Hz Motor de 18000rpm
P4.02 B deF
i Y i 400Hz Motor de 24000rpm
P6.00 Modo FWD/ REV 1 Modo de operagdo de 2 linhas
P6.02 Entrada X1 1 Rotagdo do motor no sentido horario
P6.03 Entrada X2 2 Rotagao do motor no sentido anti- horario
P6.04 Entrada X3 0 Sem fungdo
P6.05 Entrada X4 0 Sem funcio
P0.19 Inicializacao 2 Apaga todas as configuracoes do inversor

POLICOMP

componentes industriais
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Para alimentagao 220V = bornesRe T

Pinos para controle analdégico = All e GND | Pinos para potenciometro Externo = 10V, Al2 e GND

Pinos para controle de acionamento Externo = DI1 e GND
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